CCP MODUL:16F887
CCP modul je periferal koji omogucava odredivanje vremena trajanja
nekog dogadaja ili iniciranje nekog dogadaja nakon isketlog vremena
Capture (prihvatni) mod — odreduje vrijeme trajanja nekog dogadaja

Compare (poredenje) mod — aktiviranje vanjskog dogadaja nakon
i1steklog vremenskog perioda

PWM mode — generisanje Sirinsko impulsnih signala tj. signala sa
promjenljivim odnosom signal/pauza

Osnovni dio ovog modula je 16-bitni registar CCPR1 koji se koristi sa
poredenje sa sadrzajem 16-bitnog tajmera TMRI 1ili za prihvatanje
sadrzaja TMRI1 registra
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CCP MODUL:16F887 - I/0 pinovi
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CCP MODUL:16F887 — PRIHVATNI MOD

U ovom modu u CCPRI1 registar Ce se kopirati trenutna vrijednost
taymera TMRI1 u sljede¢im slu€ajevima:

» Na svaku silaznu ivicu impulsa na I/0 pinu RC2/CCP1

» Na svaku uzlaznu ivicu impulsa na I/0O pinu RC2/CCP1

» Na svaku Cetvrtu uzlaznu ivicu impulsa na I/O pinu RC2/CCP1

> Na svaku Sesnaestu uzlaznu ivicu impulsa na I/O pinu RC2/CCP1

Pri tome moraju biti ispunjeni sljedeci uslovi:

» Pin RC2/CCP1 mora de bude konfigurisan kao ulazni pin

» Modul TMR1 mora da radi u tayjmerskom rezimu 1li kao sinhroni
brojac

Kada dode do kopiranja sadrzaja taymera TMR1 u CCPR1 registar
setuje se fleg bit CCP1IF

Prilikom kopiranja sadrzaja taymera TMR1 ne dolazi do njegovog
resetovanja
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CCP MODUL:16F887 — PRIHVATNI MOD
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CCP MODUL:16F887 — PRIHVATNI MOD INICIJALIZACIJA

CLRF CCP1CON; iskljuciti CCP1 modul

CLRF TMRI1H; obrisati visi bajt TMR1

CLRF TMRI1L; obrisati nizi bajt TMR1

CLRF INTCON; onemoguciti interapte

BSF STATUS, RPO; pristup Banci 1 zbog pristupa TRISC registru
BSF TRISC,CCP1; /O pin RC2/CCP1 kao ulazni pin
CLRF PIE1l; onemoguciti interapte od strane periferala
BCF STATUS, RPO; prebaciti se na Bank0

CLRF PIR1; obrisati CCPIIF fleg

MOVLW 0x06; mod hvatanja svake Cetvrte uzlazne
MOVWEF CCP1CON; ivice impulsa na RC2/CCP1

BSF T1CON, TMR1ON; pokrenuti tajmer TMR1

Poredjenje_dogadjaja
BTFSS PIR1, CCP1lIF; pollingtehnika provjere dalise
GOTO Poredjenje_dogadjaja; desilo hvatanje svake Cetvrte uzlazne ivice
signala pinu na RC2/CCP1
Hvatanje se desilo
BCF PIR1l, CCP1lIF ; obrisati CCPIF fleg prije sljedeceg hvatanja

N /
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CCP MODUL:16F887 — MOD POREDENJA

e U ovom modu u sadrzaj CCPRI1 registara stalno se poredi sa
trenutnom vrijednosc¢u taymera TMRI1 1 kada sadrzaji ovih registara
postanu jednaki desi se sljedece:

» 1/O pin RC2/CCP1 promjeni stanje sa logicke nule na logicku
jedinicu 1 setuje se interapt fleg CCP1IF

» I/O pin RC2/CCPI1 promjeni stanje sa logiCke jedinice na logiCku
nulu 1 setuje se interapt fleg CCP1IF
» Nece doci do promjene stanja I/O pin vec¢ se samo setuje CCP1IF

e Navedeni dogadaji zavise od stanja bitova CCP1M3, CCP1M2,
CCPIMI1, CCPIMO

e Kada CCP1 modu radi u modu poredenja dva uslova moraju biti
ispunjena:
e [/O pin RC2/CCPI treba da bude definisan kao izlaz

e Taymer TMR1 mora da bude sinhronizovan sa signalom glavnog
takta

N
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CCP MODUL:16F887 — MOD POREDENJA




. CCP MODUL:16F887 — MOD POREDENJA INICIJALIZACIJA

CLRF CCP1CON; iskljuciti CCP1 modul

CLRF TMRI1H; obrisati visi bajt TMR1

CLRF TMRI1L; obrisati nizi bajt TMR 1

CLRF INTCON; onemoguciti interapte

BSF STATUS, RPO; pristup Banci 1 zbog pristupa TRISC registru
BCF TRISC, CCP1; 1/O pin RC2/CCP1 kao izlazni pin
CLRF PIE1l; onemoguciti interapte od strane periferala
BCF STATUS, RPO; prebaciti se na Bank0

CLRF PIR1;obrisati CCPIIF fleg

MOVLW 0x08; mod poredenja sadrzaja registara

MOVWF CCP1CON; TMRI1 i CCP1

BSF T1CON, TMR1ON; pokrenuti tajmer TMR1

Poredjenje_dogadjaja
BTFSS PIR1, CCP1lIF; pollingtehnika provjere dalise
GOTO Poredjenje_dogadjaja; desiloizjednacavanje sadrzaja
registara TMR1 1 CCP1

Izjednacavanje se desilo
BCF PIR1l, CCP1IF; Obrisati CCPIF fleg prije sljedeceg izjednacavanja sadrzaja

\\ registara

~
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CCP MODUL:16F887 — PWM MOD

e U ovom modu CCP modul generiSe Sirinsko impulsno modulisane
signale tj. signala sa promjenljivim odnosom signal/pauza (D — Duty
Cycle). Rezolucija PWM signala je 10-bitna

e Ovako modulisani signali Cesto se koriste za upravljanje pretvaracima
energetske elektronike u cilju kontrole snage potroSaca




CCP MODUL:16F887 — PWM MOD

Dobijanje sinusnog signala iz PWM povorke impulsa

UA PWM signal bez filtriranja

RC filter }

PWM signal nakon filtriranja t




CCP MODUL:16F887 — PWM MOD

CCPR1L

PR2

I],\ DC1B1,DC1B0
Bitovi CCP1CON registra

.......

TRISC, 2

Bitovi T2CKPS1, T2CKPSO0
u registru T2CON
(djelitelj tajmera TMR2)
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CCP MODUL:16F887 — PWM MOD

Kada se izjednace sadrzaji TMR?2 i1 PR2 registra sljedeci dogadaji se
dese u narednom cilkusu taymera TMR2:

Sadrzaj registra TMR?2 se obriSe (TMR2=0)

I/0 pin RC2/CCP1 postane logicka jedinica (sem u slucaju da je
PWM faktor ispune D = 0%)

Sadrzaj registra CCPR1L kojim se odreduje faktor ispune D prekopira
ce u CCPRI1H registar

Period PWM signala odredena je vrijednoS¢u PR2 registra i raCuna se
preko sljedece jednacCine:

Tpy, = (PR2+1)x4XT,  xdjelitelj TMR2

PWM —




CCP MODUL:16F887 — PWM MOD

Vrijeme trajanja ispune u PWM signalu T,y odredeno je sadrzajem
registra CCPRI1L 1 dva dodatna bita DC1B1 1 DC1BO0 (10 - bitna
vrijednost)

Kad se sadrzaj CCPR1H registra sa dva dodatna bita DC1B1 1 DC1B0
1zjednaci sa sadrzajem TMR2 registra 1 njegova dva dodatna bita
T2CKPS1 1 T2CKPS0 zavrSava se trajanje ispune u PWM signalu 1 I/O
pin RC2/CCP1 postane logi¢ka nula

Vrijeme trajanja PWM signala raCuna se preko sljedece jednacine:

T,y =| (CCPRIL,DCIB1,DC1B0)xT, xdjelitelj TMR?2 |

Maximalna rezolucija PWM signala (broj bitova) za datu frekvenciju
PWM signala racuna se pomocu sljedece formule:

1 osc
Og[FPWM j _log[4:(PR2+1) ] ,
log 2 log 2

irova

Re zolucija =




CCP MODUL:16F887 — PWM MOD

TMR2 A

Toun = (PR2+1)x4xT, xdjelitel TMR2
TMR2=PR2+1

T,,=(CCPRIL,.DC1B1,DC1B0)
xT, xdjelitelj TMR2
TMR2=CCPR1H
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PWM MOD:16F887 — VREMENSKA REZOLUCIJA

e Minimalna vremenska rezolucija (uticaj promjene LSB bita na ATy u

faktoru ispune) PWM signala zavisi od konfiguracije djelitelja taymera
TMR2

Vrijednost djeljenja T2CKPS1:T2CKPSO Minimalna rezolucija
(vrij eme)

1 00 Tosc
4 01 Tcy
16 1X 4*Tcy

~




PWM MOD:16F887 — BITOVSKA REZOLUCIJA

Bitovska rezolucija PWM signala odnosi se na maksimalni broj
razlicitih vrijemena trajanje PWM signala Ty koj1 se mogu dobiti sa
odredenim brojem bitova u toku jednog perioda Tpyy

10-bitna rezolucija znaci da vrijeme trajanje PWM signala Ty moze
imati 1024 razliCite vrijednosti (21° = 1024)

8-bitna rezolucija znaci da vrijeme trajanje PWM signala Ty moze
imati 1024 razliCite vrijednosti (210 = 1024)

Maksimalna 10-bitna PWM rezolucija dobija se za PR2 = 255
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PWM MOD:16F887 — BITOVSKA REZOLUCIJA
Frekvencija i1 rezolucija PWM signala za Fosc = 20 MHz

PWM frekvencija 1.22 kHz | 4.88 kHz 19 53 78 12 156 3 208 3

Dijelitelj TMR2
(1,4, 16)
Vrijednost PR2 OxFF OxFF OxFF 0x3F Ox1F Ox17
Max. Rezolucija (bita) 10 10 10 8 7 6.6

Frekvencija 1 rezolucija PWM signala za Fosc = 8 MHz

PWM frekvencija 1.22 kHz | 4.90 kHz 19 61 76 92 156 85 200 0

Dijelitelj TMR2
(1,4, 16)
Vrijednost PR2 0x65 0x65 0x65 0x19 0x0C 0x09
Max. Rezolucija (bita) 8 8 8 6 5 5

N /
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CCP MODUL:16F887 — PWM MOD - PRIMJER

Zadana frekvencija PWM signala fpy, = 78.125 kHz, Fg. = 20 MHz, TMR2 djelitelj = 1.
Odrediti nepoznatu vrijednost PR2 registra (PR2=?)

Period PWM signala: Ty = [(PR2) + 1] * 4 * Togo* TMR2 djelitel;
1/78.125 kHz= [(PR2) + 1] * 4 * 1/20 MHz * 1
12.8ms = [(PR2) + 1]*4+50ns* |
PR2 = 63

Odrditi maksimalnu rezoluciju faktora, PWMy, = ?

1 osc
Og[FPWM j _log[4:(PR2+1) ] ,
log 2 log 2

log| 4-(63+1) |
log 2

Re zolucija = ifova

Rezolucija = = 8 bitova
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CCP MODUL:16F887 — CCP1CON REGISTAR

RIW(Q)  RMW ()  RMW(0) RIW (0)  R/W (0) RW ()  RMW(0)  R/W(0)
CCP1CON| P1M1 | PIMO | DC1B1 | DC1BO | CCP1M3 | CCP1M2 [ cCP1M1 | CCP1MO
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

e P1IM1, PIMO — PWM Output Configuration bits
Ako su bitovi CCP1M3 i CCP1M2 =00, 01, 10

XX — stanje ovih bitova ne uti¢e na rad CCP1 modula. I/O pin P1A
konfigursan je kao ulaz/izlaz CCP modula zavisno od toga da 11 CCP
modul radi u modu prihvatanja (capture) ili modu poredenja (compare).
Ostali I/O pinovi P1B, P1C, PID mogu se konfigurisati kao standardni

I/0O pinovi PORTD
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CCP MODUL:16F887 — CCP1CON REGISTAR
P1M1, P1IMO - PWM Output Configuration bits

P1M1 P1MO NaCin rada PWM moda

0

PWM sa jednim izlazom

Na pinu P1A se pojavljuje PWM signal
Pinovi P1B, P1Ci P1D su I/ O pinovi PORTD

Mosna — forward konﬁguracija

Na pinu P1D se pojavljuje PWM signal. Pin P1A stalno
ukljuCen. Pinovi P1B, P1C iskljuCeni

Polumosna konﬁguracija

Na pinovima P1A i P1B se pojavljuje PWM signal. Pinovi
PICiPIDsul/O pinovi PORTD

Mosna — reverse konfiguracija

Na pinu P1B se pojavljuje PWM signal. Pin P1C stalno
ukljuCen. Pinovi P1A, P1D iskljuCeni

~
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CCP MODUL:16F887 — CCP1CON REGISTAR

e DCI1B1, DC1B0 - PWM Duty Cycle Least Significant bits
Mod prihvatanja (Capture)

Nemaju nikakvog uticaja na rad CCP1 modula

Mod poredenja (Compare)

Nemaju nikakvog uticaja na rad CCP1 modula
PWM mod (PWM mode)

Ov1 bitovi predstavaljaju dva bita najmanje tezine u 10-bitnom broju.
Koriste se za odredivanje vremena trajanja PWM impulsa Ty. Ostalih 8
bitova nalaze se u CCPRIL registru
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CCP MODUL:16F887 — CCP1CON REGISTAR
e CCPIM3-CCPIMO0 ECCP Mode Select bits

CCPl CCP1 | CCP1 | CCP1 Nacin rada CCP1 modula
M2 M1 MO

Pad modula je onemoguCen

0 0 0 1 Ne koristi se

0 0 1 0 Mod za poredenje (compare)
Izlaz mijenja stanje i setuje se bit CCP1IF

0 0 1 1 Ne koristi se

0 1 0 0 Mod za prihvatanje (capture)

Na svaku silaznu ivicu impulsa na RC2/CCP1

0 1 0 1 Mod za prihvatanje (capture)
Na svaku uzlaznu ivicu impulsa na RC2/CCP1

0 1 1 0 Mod za prihvatanj e (capture)

Na svaku Cetvrtu uzlaznu ivicu impulsa na RC2/CCP1
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CCP MODUL:16F887 — CCP1CON REGISTAR
e CCPIM3-CCPIMO0 ECCP Mode Select bits

CCPl CCP1 | CCP1 | CCP1 Nacin rada CCP1 modula
M2 M1 MO

Mod za prihvatanje (capture)

Na svaku $esnaestu uzlaznu ivicu 1rnpulsa na RC2/CCP1

1 0 0 0 Mod za poredenje (compare)

Prilikom izjednaCavanja izlaz se setuje (1) i setuje se bit

CCP1IF

1 0 0 1 Mod za poredenje (compare)

Prilikom izjednaéavanja izlaz se resetuje (0) i setuje se bit

CCPI1IF

1 0 1 0 Mod za poredenje (compare)

Prilikom izjednaéavanja dolazi do zahtjeva za interapt

setuje se CCP1IF, a pin CCP1 ne mjenja stanje
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CCP MODUL:16F887 — CCP1CON REGISTAR

e CCPIM3-CCPIMO0 ECCP Mode Select bits

CCPl CCP1 | CCP1 | CCP1 Nacin rada CCP1 modula
M2 M1 MO

Mod za poreden]e (compare)

Prilikom 1ZJednaCavan]a setuje se bit CCP1IF sadrzaj
TMR1 iliTMR2 se brise

1 1 0 0 PWM mod (PWM mode)

Pinovi P1A i P1C su aktivni na visokom nivou

Pinovi P1B i P1D su aktivni na visokom nivou

1 1 0 1 PWM mod (PWM mode)

Pinovi P1A i P1C su aktivni na visokom nivou

Pinovi P1B i P1D su aktivni na niskom nivou
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CCP MODUL:16F887 — CCP1CON REGISTAR

e CCPIM3-CCPIMO0 ECCP Mode Select bits

CCPl CCP1 | CCP1 | CCP1 Nacin rada CCP1 modula
M2 M1 MO

PWM mod (PWM mode)

Pinovi P1A i P1C su aktivni na niskom nivou

Pinovi P1B i P1D su aktivni na visokom nivou

1 1 1 1 PWM mod (PWM mode)

Pinovi P1A i P1C su aktivni na niskom nivou

Pinovi P1B i P1D su aktivni na niskom nivou




RC1/CCP2

CCP2 MODUL:16F887 — MOD POREDENJA

~
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CCP2 MODUL:16F887 — CCP2CON REGISTAR

RAW(@©)  RW(@O  RW(@ RW(@O RW(@O  RMW(O)
CCP2CON - - DC2B1 | DC2B0 | ccpams | ccP2m2 [ ccpam1 [ ccpamo
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

~

e DC2B1, DC2B0 - PWM Duty Cycle Least Significant bits
Mod prihvatanja (Capture)

Nemaju nikakvog uticaja na rad CCP2 modula

Mod poredenja (Compare)

Nemaju nikakvog uticaja na rad CCP2 modula
PWM mod (PWM mode)

bitova nalaze se u CCPR2L registru

Ovi bitovi predstavaljaju dva bita najmanje tezine u 10-bitnom broju.
Koriste se za odredivanje vremena trajanja PWM impulsa Ty. Ostalih 8
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CCP2 MODUL:16F887 — CCP2CON REGISTAR

o CCP2M3 - CCP2MO0 ECCP Mode Select bits

CCP2 CCP2 | CCP2 | CCP2 NacCin rada CCP2 modula
M2 M1 MO

0 0 Pad modula je onemoguCen
0 0 0 1 Ne koristi se
0 0 1 0 Ne koristi se
0 0 1 1 Ne koristi se
0 1 0 0 Mod za prihvatanje (capture)

Na svaku silaznu ivicu impulsa na RC1/CCP2
0 1 0 1 Mod za prihvatanje (capture)

Na svaku uzlaznu ivicu impulsa na RC2/CCP1

0 1 1 0 Mod za prihvatanje (capture)

Na svaku Cetvrtu uzlaznu ivicu impulsa na RC1/CCP2
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CCP2 MODUL:16F887 — CCP2CON REGISTAR

o CCP2M3 - CCP2MO0 ECCP Mode Select bits

CCPl CCP1 | CCP1 | CCP1 NacCin rada CCP1 modula
M2 M1 MO

Mod za prihvatanje (capture)

Na svaku $esnaestu uzlaznu ivicu 1rnpulsa na RC1/CCP2

1 0 0 0 Mod za poredenje (compare)

Prilikom izjednaCavanja izlaz se setuje (1) i setuje se bit

CCP1IF

1 0 0 1 Mod za poredenje (compare)

Prilikom izjednaéavanja izlaz se resetuje (0) i setuje se bit

CCPI1IF

1 0 1 0 Mod za poredenje (compare)

Prilikom izjednaéavanja dolazi do zahtjeva za interapt

setuje se CCP1IF, a pin CCP1 ne mjenja stanje
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CCP2 MODUL:16F887 — CCP2CON REGISTAR

o CCP2M3 - CCP2M0 ECCP Mode Select bits

CCP2 CCP2 | CCP2 | CCP2 Nacin rada CCP2 modula
M2 M1 MO

Mod za poredenje (compare)

Prilikom 1Z]ednaCavan]a setuje se bit CCP2IF sadrzaj TMRI1 se

brise i poéinje proces A/D konverzije ako je dozvoljen

1 1 X X PWM mod (PWM mode)
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CCP1 MODUL:16F887 — UNAPRIJEDENI PWM MOD

e Ovaj mod podrzava samo CCP1 modul

e U ovom modu moguce je generisati PWM signal na Cetiri razlicita I/O
pina sa 10-bitnom rezolucijom

e Moguce je ostvariti Cetiri razliCita PWM moda:
» Jednostruki PWM mod
» PWM mod za polumosnu konfiguraciju pretvaracCa
» Forward PWM mod za mosnu konfiguraciju pretvaraca
» Backward PWM mod za mosnu konfiguraciju pretvaraca
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CCP1 MODUL:16F887 — UNAPRIJEDENI PWM MOD

to0 11
841 8o
Rl ﬂ Pin
b RC2/P1A
to0 1
$1 80
e | ﬂ Pin
b RD5/P1B
fo0 1
$1 80
i a Pin
b RD6/P1C
10 1
$1 30
i a Pin
b RD7/P1D
PORT/PWM ULAZ/IZLAZ

N /
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CCP1 MODUL:16F887 — UNAPRIJEDENI PWM MOD

P1M1, P1MO Signal
oo  Jednostruki P1A Modulisan
PWM mod
P1A Modulisan
10 Polumosna

konfiguracija

P1B Modulisan

J

_|---.!-----

' Sirina '
E I impulsa '
- ' Period
(]
E :
1 |
1Zadrska » Zadrska
: <«

—

P1A Ukljucen

-

Mosna P1B Iskljuéen
01 konfiguracija
forward
P1C iskljuen
P1D Modulisan
P1A isklju€en
Mosna _
11 konfiguracija P1B Modulisan
backward

P1C Ukljucen

P1D isklju¢en

N
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CCP1 MODUL:16F887 — JEDNOSTRUKI PWM MOD

P1M1,P1MO =00

MOSFET
drajver
JUI
P1A ]:
Mikrokontroler
' Sirina ,
. impulsa ;
< :

P1A Modulisan

T3T1

4

Potrosac

In

T

Period

ceeV¥oooo.
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CCP1 MODUL:16F887 — POLUMOSNI PWM MOD

Potrosac

+—

1+

codecea oo

MOSFET
drajver
JLI
P1A |} +
Mikrokontroler
MOSFET
drajver
1IN
P1B |} =
' Sirina :
e impulsa '
Eq EPeriod
P1M1,P1MO =10 0 0
+ Zadrska s Zadrska
P1A Modulisan «—> <+

P1B Modulisan

N




4 CCP1 MODUL:16F887 — POLUMOSNI PWM MOD A

il

+V
nn ! I
— —
P1A o P
. Potrosac
Mikrokontroler — T—
L'
P1B o
T
' Sirina ' "
E impulsa I :' E
‘< ' Period P!
P1M1,P1MO = 10 : : :
' Zadrska ' Zadrska '
P1A Modulisan : <« v [

\\ P1B Modulisan -

|
-




-~

CCP1 MODUL:16F887 — MOSNI FORWARD PWM MOD A

“ P1A | P

o i

S =

= PIB [p———

_8 -

) PIC |p——

1 5

=< =

= P1D | p—
P1M1,P1MO = 01

Ukljucen

Isklju¢en

v
Isklju€en
)
".
'—
Potrosac
? - ?
*i—l
..‘
_‘

Sirina
impulsa

P1A Uklju¢en

P1B Isklju¢en

P1C isklju¢en

P1D Modulisan
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CCP1 MODUL:16F887 — MOSNI BACKWARD PWM MOD

Iskljucen

P1A

P1B

P1C

Mikrokontroler

P1D

P1M1,P1MO = 11

P1A isklju¢en

il

Potrosac

} Uklju¢en

Iskljucen

Sirina
impulsa

P1B Modulisan

I O D AR

P1C Ukljugen —

P1D isklju¢en

~




CCP MODUL:16F887 — PWM1CON REGISTAR

RAWW(@©) RMW(©)  RMW(0) RIW (0) R/ (0) RAW(©)  RMW(0)  RMW(0)
PWM1CON [ PRSEN| PDC6 | PDC5 | PDC4 | PDC3 | PDC2 | PDC1 | PDCO
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

e PRSEN - PWM Restart Enable bit

I- Nakon prestanka uzroka koji su doveli do prinudnog zaustavljanja,
PWM modul se automatski restartuje i1 resetuje se bit ECCPASE

0 — Da bi se PWM modul ponovo pokrenuo poslije prinudnog
zaustavljanja, bit ECCPASE mora se softverski obrisati

e PDC6:PDCO - PWM Delay Count bit

Sedmocifreni binarni broj koji odreduje broj instrukcijskih ciklusa (4 *
Tose) koji se dodaju kao zadrSka (“mrtvo vrijeme”) kod generisanja
PWM impulsa
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CCP MODUL:16F887 — PSTRCON REGISTAR

RW (@)  RW(@O)  RW(@O  RW(@©O  RW(1)
PSTRCON - - - STRSYNC| STRD | STRC | STRB | STRA
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

e STRSYNC - Steering Sync bit

1- Do preusmjeravanja dolazi nakon izmjene sadrzaja ovog registra, ali
tek nakon zavrSetka kompletnog PWM ciklusa

0 — Do preusmjeravanja dolazi odmah nakon izmjene sadrzaja
PSTRCON registra

 STRD - Steering enable bit D

1 — Na pinu P1D pojavljuje se PWM signal ¢iji je polaritet odreden sa
bitovima CCP1M1 i1 CCP1MO

0 - Pin P1D se ponasa kao univerzalni I/O pin PORTD
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CCP MODUL:16F887 — PSTRCON REGISTAR

* STRC - Steering enable bit C

1 — Na pinu P1C pojavljuje se PWM signal Ciji je polaritet odreden sa
bitovima CCP1M1 i1 CCP1MO

0 - Pin P1C se ponasa kao univerzalni I/O pin PORTD
e STRB - Steering enable bit B

1 — Na pinu P1B pojavljuje se PWM signal Ciji je polaritet odreden sa
bitovima CCP1M1 i1 CCP1MO

0 - Pin P1B se ponasa kao univerzalni I/O pin PORTD
* STRA - Steering enable bit A

1 — Na pinu P1A pojavljuje se PWM signal ¢iji je polaritet odreden sa
bitovima CCP1M1 i1 CCP1MO

0 - Pin P1A se ponasa kao univerzalni I/O pin PORTC
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CLRF CCP1CON; iskljuciti CCP1 modul
CLRF TMR2; obrisati TMR2
MOVLW Ox7F;
MOVWF PR2;
MOVLW Ox1F;
MOVWF CCPR1L; faktor ispune D = 25%
CLRF INTCON; onemoguciti sve interapte
BSF STATUS, RPO; pristup Banci I zbog pristupa TRISC registru
BCF TRISC, PWM1l; [/O pin RC2/CCPI1 kao izlazni pin
BCF STATUS, RPO; pristup Banci O zbog pristupa PIR1 registru
CLRF PIR1; obrisatiinterapt flegove od strane periferala
MOVLW 0x2C; PWM mod, 2 LSB bita faktora ispune = 10
MOVWF CCP1CON;
BSF T2CON, TMR2ON; pokrenuti tayjmer TMRI
PWM Period Match

BTFSS PIR1l, TMR2IF
GOTO PWM Period Match

Osvjezavanje PWM perioda i faktora ispune
BCF PIR1, TMR2IF; Obrisati TMR2IF fleg prije sljedeceg osvjezavanja
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CCP MODUL:16F887 — PWM MOD INICIJALIZACIJA




