I/0 PORTOVI: I/O PINOVI PORTC - 16F887

RE3/MCLR/VpPP [

RAO/ANO/ULPWU/C12INO- [

RA1/AN1/C12IN1- [

RA2/AN2/VREF-/CVREF/C2IN+ []

RA3/AN3/VREF+/C1IN+ [

RA4/TOCKI/C10UT [

RA5/AN4/SS/C20UT [

REO/ANS [

RE1/ANG []

RE2/AN7 []

VDD [ ]

Vss [

RA7/0SC1/CLKIN []
RAG/OSC2/CLKOUT
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PIC16F884/887
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1 RB7/ICSPDAT

1 RB6/ICSPCLK

1 RB5/AN13/T1G

1 RB4/AN11

] RB3/AN9/PGM/C12IN2-
1 RB2/ANS

1 RB1/AN10/C12IN3-
1 RBO/AN12/INT

1 VDD

] Vss

1 RD7/P1D

] RD6/P1C

1 RD5/P1B

e




4 A

ULAZNO - IZLAZNI PORTOVI: PORTC — ULOGA I/0 PINOVA

I/0 pm Funkcija Tlp ulaza
1zlaza

RC0/T10S RCO CMOS  Digitalni [/O Port C

O/TICKL 11050 : XTAL  Izlazni pin oscilatora unutar tajmeraT1
T1CKI ST - Vanjski izvor takta za tajmer T1

RC1/T10SI RCl1 ST CMOS Digitalni I/O Port C

/CCP2 T10SI XTAL - Uzlazni pin oscilatora unutar tajmeraT1
CCP2 ST CMOS  Ulaz/izlaz modula CCP2 i PWM?2

RC2/P1A/ RC2 ST CMOS Digitalni I/O Port C

S8 P1A ST CMOS  Izlaz PWM modula
CCP1 - CMOS Ulaz/izlaz modula CCP1i PWMI1




4 A

ULAZNO - IZLAZNI PORTOVI: PORTC — ULOGA I/0 PINOVA

I/0 pm Funkcija Tlp IEVZ)
1zlaza

RC3/SCK/ RC3 CMOS Dlgltalm [/0 Port C

SCL SCK ST CMOS Ulaz/izlaz takta MSSP modula u SPI modu
SCL ST OD Ulaz/izlaz takta MSSP modula u [2C modu

RC4/SDI/S RC4 ST CMOS Digitalni I/ O Port C

DA SDI ST - Ulaz za podatke MSSP modula u SPI modu
SDA ST OD Ulaz/izlaz za podatke MSSP modula u I2C

modu

RC5/SDO RC5 ST CMOS Digitalni I/ O Port C

SDO - CMOS Izlaz za podatke MSSP modula u SPI modu




4 A

ULAZNO - IZLAZNI PORTOVI: PORTB — ULOGA I/0 PINOVA

I/0 pln Funkcija Tlp MEVZ)
1Zlaza

RC6/TX/CK RC6 CMOS  Digitalni [/O Port C

TX - CMOS  Asinhroni izlaz USART modula

CK ST CMOS  Ulaz/izlaz takta sinhronog USART modula
RC7/RX/DT RC7 ST CMOS Digitalni I/O Port C

RX ST - Asinhroni ulaz USART modula

DT ST CMOS  Ulaz za podatke sinhronog USART modula




e PORTC je 8 — bitni bidirekcioni port.

ULAZNO - IZLAZNI PORTOVI: PORTC

e I/O pinovi ovog porta mogu se konfiguristi kao I/O digitalnog tipa

e Za konfiguraciju koriste se konfiguracioni registri TRISC

e Za razmjenu podataka sa okolinom koristi se PORTC registar koji
moze biti bit adresabilan

R/W (1) R/W (1) R/W (1) R/W (1) R/W (1) R/W (1) R/W (1) R/W (1)
TRISC [TRISC7 [TRISC6 | TRISC5 | TRISC4 [ TRISC3 [ TRISC2 | TRISC1 | TRISCO
RC7 RC6 RC5 RC4 RC3 RC2 RC1 RCO
R/W (X) R/W (X) R/W (X) R/W (X) R/W (X) R/W (X) R/W (X) R/W (X)
PORTC [ RC7 | RCé RC5 | RC4 | RC3 RC2 | RC1 RCO
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit O




~

/0 PORTOVI: /0 REGISTRI PORTC U SFR MEMORIJI

e TRISC konfiguracioni registar nalaze se u Bank 1 SFR memorije

e PORTC registar nalaze se u Bank 0 SFR memorije

PORTA 05h

PORTB 06h

TRISA

TRISB

85h
86h

Bank 0

Bank 1

~




4 I/0 PORTOVI: PORTC - RC0/T10SO/T1CKI

e RCO0 kao digitalni ulaz: TRISC,0 =1
e RCO0 kao digitalni izlaz: TRISC,0 =0

DataBus™

Timer1 Oscillator| _
" | T10SCEN —e- Cireutt
D~ Q Voo
WR CK 3
PORT¢ ™~ N >
> oo
/O Pin
D Q A
WR CK = v
TRISC ~ @ I Vss
RD [ <
TRISC °
RD /_\'< ?
PORTC

\\ To Timer1 clock input u
-«




4 I/0 PORTOVI: PORTC - RC0/T10SO/T1CKI

e RC0 kao izlazni pin oscilatora unutar tajmera T1

Data Bus @

T10SCEN=1 — |

Timer1 Oscillator| _

Circuit
VoD
WR CK a
PORTC| I ~_ >
/O Pin

WR | CK

TRISCT TP ~_ Q I VsSs
RD S

TRISC ]| )|

/ /]

RD | ?
PORTC

To Timer1 clock input

¢




4 /0 PORTOVI: PORTC - RCO/T10SO/T1CKI N
e RCO0 kao vanjski izvor takta za tajmer T1

T10SCEN=1 — |

Data Bus Timer1 Oscillator|
Circuit

™~ *—o
I/O Pin
v
IVss

RD AN Q ?

« /|

- To Timer1 clock input \|/ /

<
»)
O

P

WR
PORTC]|

WR
TRISC ] I

RD o<
e

R
Ol

0
A
Ol

4

TRISC |




4 /0 PORTOVI: PORTC - RC1/T10SI/CCP2

e RC1 kao digitalni ulaz: TRISC,1 =1
e RC1 kao digitalni izlaz: TRISC,1 =0

T10SCEN—Timer1 Oscillator
T10SI Circuit

CCP2CON =0

S ¢ $>
O .
0 /0 Pin
D Q A
WR — v
TRISC 95 Q Vss
T10SCEN
RD °—°< \/I/
TRISO /
/ ®
RD N~
PORTC

To CCP2




4 I/0 PORTOVI: PORTC - RC1/T10SI/CCP2

e RC1 kao uzlazni pin oscilatora za tajmer T1

Timer1 Oscillator

Circuit
i

CCP2CON VD

Data Bus

WR

PORTC
T10SCEN=1 <

Q

WR _
CK

TRISCTP ~_ Q

CK cCP2 I 1




/ /0 PORTOVI: PORTC - RC1/T10SI/CCP2
e RC1 kao izlaz modula CCP2 /PWM?2

T10SCEN—Timer1 Oscillator

Data Bus T10SI T Circuit
VDD
WR | t
PORTC 3
/ = ¢ o>
CCP2CON-=1 L el
WR v
TRISC ] VSS
T10SCEN
Iec \/
TRISC
P
RD N~ ]
PORTC
To CCP2




/ /0 PORTOVI: PORTC - RC1/T10SI/CCP2
e RC1 kao ulaz u modul CCP2

T10SCEN—Timer1 Oscillator

Data Bus T10SlI T Circuit
(eopacon’ o
p(\)/YQI?rC_ A CCP2 {1 A
/ ™ *—o
CCP2CON=0 o]

WR
TRISC |

O
/R
ol O
A o
o
Y,
5

J T10SCEN

LR S \f

\

RD
PORTC

To CCP2




4 /0 PORTOVI: PORTC - RC2/P1A/CCP1 N

e RC2 kao digitalni ulaz: TRISC,2 =1
e RC2 kao digitalni izlaz: TRISC,2 =0
@» CCP1CON =0
_ Voo
CCP1/P1A— 1 A
\ L L )
o] 7] g
L 1/OPi
S 3 |~ ‘ 1
WR _
TRISC 9.5 QJ v!s
RD ’—°< |
TRISC \JJ
RD %
PORTC
\\ To Enhanced CCP1

= /




/ 1/0 PORTOVI: PORTC - RC2/P1A/CCP1
e RC2 kao 1zlaz iz PWM modula: TRISC,2 =0

Data bus
(cop1con) CCP1CON = 1
D af voo
WR CK — A
PORTC P <. Q|| CCP1/P1A1 N
L L
0 //
—L I/O Pin
L—
WR — v
TRISC] 9.5 Q I Vss
rRD <
TRISC %
RD %
PORTC

To Enhanced CCP1

\ -




4 /0 PORTOVI: PORTC - RC2/P1A/CCP1
e RC2 kao ulaz u modul CCP1 TRISC,2 =1

Data bus

CCP1CON

D QnH Yoo
PORTCS T < COPIPIATL

L 4 L

I//
j A /O Pin
D Q
WR — v
TRISC] 9.5 Q I Vss
rRD <
TRISC \6{

RD %
PORTC
<€

\ -

)

To Enhanced CCP1




4 /0 PORTOVI: PORTC - RC3/SCK/SCL A

e RC3 kao digitalni ulaz: TRISC,3 =1
e RC3 kao digitalni izlaz: TRISC,3 =0

SSPEN =0
S
— >
o |
/0 Pin
D Q
WR CK = \ 4
TRISE [ [~ QJ /ss
rD | #——<_|
TRISE Xﬂ
/—(
RD S
PORTC

\\ To SSPSR /

A




4 /0 PORTOVI: PORTC - RC3/SCK/SCL

e RC3 kao ulaz/izlaz takta MSSP modula u SPI modu
e RC3 kao ulaz/izlaz takta MSSP modula u I2C modu
Data Bus SSPEN =1

@ SSPEN =0
VDD
WR SCK— 1 B ;
PORTC
P
/0 Pin
A
WR | v
TRISC Vss
RD '—°< |
TRISC \//I/
RD *
PORTC
& To SSPSR




4 I/0 PORTOVI: PORTC - RC3/SCK/SCL

e RC3 kao ulaz/izlaz takta MSSP modula u I2C modu

<
)
O

<>{'I)|—|

1/O Pin

<
)
»

Data Bus
SSPEN
D Q
SCK— 1
PORTC
o>
D Q
WR | CK 6
TRISC [ [ J
RD ¢ O<
TRISC \//I/
/ ®
RD AN
PORTC
<€
To SSPSR
-




4 /0 PORTOVI: PORTC - RC4/SDI/SDA

e R(C4 kao digitalni ulaz: TRISC4 =1
e R(C4 kao digitalni izlaz: TRISC,4 =0

p— \ SSPEN =0
D Q Voo
SDI/SDA
! A
WR CK 3
PORTE rx >
/Q/ >—0—0_—
/0 Pin
D Q
WR CK a v
TRISA [ [ ™ J sS
RD '—°<
TRISC ¢
/./
RD Ny
PORTC
To SSPSR
\_ -




4 /0 PORTOVI: PORTC - RC4/SDI/SDA
e RC4 kao ulaz za podatke MSSP modula u SPI modu: TRISC4 =1

Data Bus

SSPEN

b Q7 spispa N
WR _
PORTC

D
B ||>—H_—
WR
s

A
/0 Pin
_ v
TRISC J S
Y

<

D

Ol

‘R

J\|/9 °|
9] 9

RD
PORTC

To SSPSR

A




4 I/0 PORTOVI: PORTC - RC4/SDI/SDA
e RC4 kao ulaz/izlaz za podatke MSSP modula u I2C modu

Data Bus

SSPEN =1
(SSPEND Vo
b Q SDI/SDA T
1 A
WR | CK a |
PORTC| [ ™ >
0] >—0—o_—
/0 Pin
D Q
WR [ L cK a v
TRISC [ | ™ J $S
RD '—°<
TRISC Y/
/ .
RD \
PORTC
€ ToSsPsR
\_ -




4 I/0 PORTOVI: PORTC - RC5/SDO

e RCS kao digitalni ulaz: TRISC,5 =1
e RCS kao digitalni izlaz: TRISC,5 =0

Port/SDO
SSPEN =0

CataBus™
€ SDO 1
VDD
0
g S
WR /0 Pin
PORTC
s>
P —
A
WR v
TRISC Vss
RD \(
TRISC
RD

\ PORTC




4 I/0 PORTOVI: PORTC - RC5/SDO
e RCS kao izlaz za podatke MSSP modula u SPI modu: TRISC,5=0

Port/SDO
SSPEN = 1

Data Bus
SDO — 1
0 VDD
g i
WR | /O Pin
PORTC N — >
e
1
A
WR v
TRISC Vss
R0 <] Y/
TRISC
RD




e RC6 kao digitalni ulaz: TRISC,6= 1
e RC6 kao digitalni izlaz: TRISC,6 =0

4 I/0 PORTOVI: PORTC - RC6/TX/CK

\\ PC?IRPTC

SPEN SPEN =0
TXEN Im ili
SYNG TXEN=0
EUSART
Data Bus CKIT
<€ EUSART
IX|,
‘oo oo
WR CK =
PORTE [x Q
D Q
WR CK 6
TRISC ~_
/l/
RD|? °< \/
TRIS(




4 /0 PORTOVI: PORTC - RC6/TX/CK
e RC6 kao asinhroni izlaz USART modula: TRISC,6 =1

Data Bus

WR

PORTC

WR

TRISC

RD ¢

/R
ol

O
9]

O
A~

SPEN
TXEN

EUSART
CK

EUSART

SPEN =1

TXEN=1

P

’
ol

7\

TRISC

& PORIETC

SYNC=0
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I/0 PORTOVI: PORTC - RC6/TX/CK
e RC56 kao ulaz/izlaz takta sinhronog USART modula

Data Bus

WR

PORTC

WR

TRISC

RD ¢

‘R

’R

Ol

ol O

7\

SPEN
TXEN

SYNC

EUSART

SPEN =1

2y

TXEN=1

CcK
EUSART

IX

TRISC

RD
PORTC

SYNC=0
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/0 PORTOVI: PORTC - RC7/RX/DT

e RC7 kao digitalni ulaz: TRISC,5 =1
e RC7 kao digitalni izlaz: TRISC,5 =0

PE
SYNC

WR CK
TRISG ™~

RD ’—<’<aj

SPEN =0

EUSART —
DT

ili
SYNC=0

TRISG
= 1
RD
PORTC
EUSART RX/DT
-




~

/0 PORTOVI: PORTC - RC7/RX/DT

SPEN
SYNC )‘

e RC7 kao asinhroni ulaz USART modula: TRISC,7 =1

Data Bus
\VVDD
5 o EUSART VDD
o1 A
WR _] CK Q
PORTC| T~
0 >‘_'_
— /0 Pin
D Q A
WR CK = v
TRISC TP ~_ QJ Vss
rRo —<
TRISC ] \//'/
/ ®
RD <~
PORTC
<€

EUSART RX/DT

-




~

/0 PORTOVI: PORTC - RC7/RX/DT

Data Bus

WR _
PORTC

WR _
TRISC

RD ¢
TRISC

RD
PORTC

|/9 U|
9] [®)

O
A

I7

4

SPEN
SYNC )‘

EUSART ——

e RC7 kao izlaz za podatke sinhronog USART modula

T
0

| — L~

EUSART RX/DT

-




/0 PORTOVI:PORTC - INICIJALIZACIJA

® Inicijalizacija I/0O pinova PORTC kao digitalni ulazi/izlazi

banksel PORTC; izabrati banku koja sadrzi PORTC

clrf PORTC; svi bitovi PORTC = 0

banksel TRISC; izabrati banku koja sadrzi TRISC

movw b’1111000’;

movwf TRISC; /0O pinovi RC7,RC6,RC51 RC4 PORTC su

digitalni ulazi ostali digitalni izlazi




